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Description 

[0001 ] La pr^sente invention a pour objet un dispositif 
de commande d'un moteur electrique entramant un mo- 
bile, par exemple un volet roulant ou une porte, connpre- 
nant un interrupteurcontrolant {'alimentation du moteur 
et des moyens d'aotionnement de cet interrupteur rea- 
gissant a une retenue du mobile, en particulier par un 
obstacle, pour provoquer I'ouverture dudit Interrupteur 
et couper Talimentation du moteur, ces moyens d'aotion- 
nement comprenant un dispositif mecanique d'aotion- 
nement pouvant occuper un premier etat dans lequel 
{'interrupteur est ferme et un second etat dans lequel 
{'interrupteur est ouvert, et des moyens pour mettre (e 
dispositif mecanique d'actionnement dans son premier 
etat, le dispositif d'actionnement etant amene dans son 
second etat par la retenue du mobile. 
[0002] Un tel dispositif est connu de la demande de 
brevet DE 27 34 512. Dans ce dispositif, {'interrupteur 
commandant {'alimentation du moteur est ouvert au re- 
pos et sa fermeture est assuree par un mecanisme cen- 
trifuge enframe par le moteur, ie lancement du moteur 
etant assure par un relais de d6marrage h chuXe retar- 
dee commande par un interrupteur manuel a poussoir. 
Les moyens de mise en marcfie du moteur et les 
moyens d'arret automatique en cas de surcouple sont 
ainsi associes, mais en plus de sa relative complexite, 
un tel dispositif necesslte un cablage particuiier pour 
{'a{imentation du relais de demarrage. 
[0003] Du brevet EP 0 703 344, on connait par ailleurs 
un dispositif de commande d'un volet roulant motorise 
operant par la detection d'une soudaine augmentation 
du couple resistant exercee par le volet roulant sur le 
moteur. A cet effet, le bati du moteur est monte rotati- 
vement et sa rotation est llmltee par deux ressorts an- 
tagonistes determinant le surcoup{e a atteindre dans 
chaque sens de rotation pour que \a rotation du bati ac- 
tionne un interrupteur qui coupe I'alimentation du mo- 
teur. La retenue du mobile peut etre provoquee soit par 
son arrivee en fin de course, soit par un obstacle. La 
mise en marche du moteur s'effectue, de maniere con- 
ventionne{{e; au moyen d'un commutateur. 
[0004] Un mecanisme du meme genre est decrit dans 
DE-A-42 30 729. Dans ces deux documents, il est prevu 
un interrupteur dans chaque sens de rotation. Les Inter- 
rupteurs sont months en s6rie sur \e circuit de comman- 
de du moteur, de sorte a ouvrlr ce circuit en cas de ro- 
tation du bati. 

[0005] EP-A-0 822 31 6 d6crit un mecanisme dans le- 
quel le moteur est aussi monte sur un bati monte mobile 
en rotation a I'encontre de deux ressorts. Des capteurs 
de positions captent la position en rotation du bdtl mo- 
bile; dans un exemple, ces capteurs comprennent un 
element fendu et deux barrieres optiques. Les capteurs 
de position sont relics a des moyens de commande ou 
de commutation qui alimentent ou isolent le moteur. 
[0006] FR-A-1 025 384 decrit une commande de vo- 
{ets, portes, panneaux ou autres. La mise en marcfie 



dans un sens ou dans I'autre s'effectue manueHement 
et {'arret dans les positions extr§mes est automatique. 
{{ est prevu une poignee de commande montee sur un 
axe oscillant. La poignee est ramenee dans sa position 

5 de repos par des syst^mes de doigts months au volsl- 
nage de chaque position extreme de I'organe comman- 
de et de cab(es reliant le doigt a la poignee. 
[0007] US-A-3 702 430 et US-A-4 888 531 decrivent 
des systemes de commande pour des organes de fer- 

10 meture mobiles. 

[0008] EP-A-0 335 700 decrit une comblnaison d'un 
commutateur et d'un mecanisme de verrouillage, appli- 
que a la commande d'une perceuse. Un commutateur 
est command^ par I'lntermediaire d'un ensemble de (a- 

15 mes ou ressorts. En fonctionnement normal, le commu- 
tateur est verrouille dans une position de fonctionne- 
ment. En cas de coupie excessif , une action mecanique 
sur {'un des ressorts provoque I'ouverture du commuta- 
teur. 

20 [0009] La presente Invention a egalement pour but 
d'associer les moyens d'arret automatique du moteur a 
la commande manuelle de la mise en marche du mo- 
teur, mais par des moyens mecaniques simples ne n6- 
cessitant pas de cablage auxiliaire et utilisant une com- 

25 mande manuelle mecanique, telle qu'une commande a 
tringle, a cable ou h cordon. 

[0010] Le dispositif de commande selon {'invention 

est defini dans les revendications annexees. 

[0011] Le dispositif ne necessite pas d'autre cablage 

30 exterieur que celui necessaire a ra{imentation du mo- 
teur. L'installation s'en trouve done simplifiee. 
[0012] Dans son execution la plus simple, le dispositif 
d'actionnement est une came rotative actionnant un in- 
terrupteur monostabie et presentant sur son pourtour 

35 une encoche dont {a largeur angu{aire correspondant a 
ia rotation de ia came necessaire a I'actionnement de 
{'interrupteur et dans {aque{{e est engage un doigt du 
carter du moteur pour son entramement lorsque le car- 
ter du moteur est entraine en rotation, centre Taction 

40 d'un ressort, par le couple resistant. 

[0013] Selon un autre mode de realisation, le dispo- 
sitif mecanique bistable est constitue d'une piece cylin- 
drique mobiie en trans{ation et en rotation dans une pie- 
ce tubuiaire cyiindrique fixe a laqueHe eHe est liee par 

45 {'interaction d'au moins un ergot guide par au moins une 
rampe. cette pi6ce mobile etant, d'une part, poussee par 
un ressort en direction de {'interrupteur et, d'autre part, 
reliee a un organe de traction actionnable manuel{e- 
ment, permettant d'exercer une traction oppos^e a {a 

50 poussee du ressort, {e dispositif etant amene dans son 
second etat stabie, soit par ia rotation du carter du mo- 
teur contre {'action d'un ressort, cette rotation du carter 
etant provoqu6e par ie couple resistant cree par la re- 
tenue dudit mobile, soit par une nouvelle traction sur Tor- 

55 gane de traction. 

[0014] Le dessin annexe represente, a titre d'exem- 
ple, trois modes d'execution de {'invention, ainsi que 
deux variantes d*ex6cution du premier mode d'execu- 
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tion. 

La figure 1 repr^sente un schema de principe illus- 
trant la philosophie du dispositif de commande se- 
lon ['invention. 

La figure 2 represente, a titre de rappel, le schema 
d'un moteur electrique utilise dans les deux modes 
d'ex§cutlon d^crlts. 

La figure 3 est une vue partielle, en perspective, du 
premier mode d'ex^cution. 

Les figures 4a, 4b, 4c, 4d et 4e repr^sentent cinq 
etats successifs du dispositif bistable utilises dans 
le mode d'execution represente a la figure 3. 

La figure 5 represente une premiere variante d'exe- 
cution, respectivement un premier perfectionne- 
ment, du premier mode d'execution. 

La figure 6 represente une seconde variante du pre- 
mier mode d'execution. 

La figure 7 est une vue schematique en coupe ra- 
diale d*un deuxieme mode d'execution applique au 
cas d'un volet roulant. 

La figure 8 est une vue en coupe selon VIII-VIII de 
la figure 7. 

La figure 9 est une vue schematique partielle en 
coupe radiale d'un troisi^me mode d'execution. 

La figure 1 0 est une coupe selon X-X de la figure 9. 

[0015] A la figure 1, C designe une commande ma- 
nuelle, par exemple un cordon souple a tirer ou une trin- 
gle rigide a pousser/tirer, B un dispositif d'actionnement 
bistable, M un moteur dont le carter peut pivoter autour 
de I'axe du moteur contre Taction d'un ressort de rete- 
nue et D un detecteur de decalage angulaire entre te 
carter du moteur M et un point fixe. Le moteur M entraine 
une charge L, par exemple un volet roulant. En suppo- 
santinitialementque I'interrupteurd'alimentationdu mo- 
teur est ouvert, c'est-a-dire que le dispositif d'actionne- 
ment B est dans un premier etat stable P, une action de 
I'utiiisateur sur la commande C a pour effet de faire bas- 
culer le dispositif bistable B de son etat P dans son etat 
P. Si, dans cet etat, le detecteur de decalage angulaire 
D ne detecte pas de decalage angulaire, le moteur M 
est energise. Cette fonction peut s'ecrire M = (P & S). 
[0016] Lorsque le detecteur D detecte un decalage 
angulaire du carter du moteur, il emet un signal de stop 
S au dispositif bistable B qui bascule alors dans son ^tat 
P. Le moteur M n'est plus alimente. 
[0017] Le moteur represente a la figure 2 est un mo- 
teur classique monophase k deux enroulements et con- 



densateur de dephasage, dans lequel chacun des en- 
roulements joue le role d'enroulement auxitiaire selon 
que la tension d'alimentation est appliqu^e entre PI et 
N ou P2 et N. 

5 [001 8] Le premier mode d'execution sera decrit en re- 
lation avec les figures 3 et 4a a 4e 
[0019] A la figure 3 est represente un support cylin- 
drique 1 constituant un point fixe, par exemple I'un des 
supports du tube d'enroulement d'un volet roulant mo- 

10 torise. Ce support cylindrique 1 presente deux rainures 
longitudinales diametralement opposees 2. Coaxiale- 
ment au support cylindrique 1 et dans le prolongement 
de celui-ci se trouve un manchon cylindrique 3 solidaire 
du carter du moteur (non represent^) pouvant constituer 

15 le prolongement de ce carter. L'autre extremite du carter 
du moteur est soutenue de maniere a pouvoir tourner 
librement autour de son axe. Le manchon 3 est prolonge 
par deux barres longitudinales 4 et 5 fixees rigidement 
au manchon 3 et s'etendant respectivement dans cha- 

20 cune des rainures 2 du cylindre fixe 1 . Ces barres 4 et 
5 sont maintenues angulairement au moyen d'une paire 
de ressorts en V 6 et 7 inseres entre chaque barre et 
les parois de la rainure 2 correspondante. Le carter du 
moteur est done maintenu angulairement elastiquement 

25 en position, Les barres 4 et 5 sont en outre reliees par 
une traverse 8 dans le manchon 3. Cette traverse 8 por- 
te, en sa partie mediane, une paire de cames 9 et 10 
disposees symetriquement relativement a un plan pas- 
sant par I'axe de pivotement du manchon 3. La came 9 

30 est prevue pour cooperer avec un premier dispositif 
d'actionnement bistable 11 et la came 1 0 pour cooperer 
avec un second dispositif d'actionnement bistable non 
represente, dispose, comme les cames 9 et 10 symetri- 
quement relativement au meme plan diametral de sy- 

35 metrie. Le dispositif bistable 1 1 actionne un interrupteur 
1 2 qui commande I'alimentation du moteur pour I'un des 
sens de rotation. L'autre dispositif bistable commande 
un second interrupteur identique a I'interrupteur 12 et 
monte, comme le dispositif bistable, symetriquement re- 

40 lativement au meme plan de symetrie. 

[0020] Le dispositif bistable 1 1 est constitue d'une pie- 
ce cylindrique tubulaire fixe 1 3 et d'une piece cylindrique 
14 mobile en rotation et en translation dans la piece 13. 
La parol de la piece fixe 1 3 est decoupee par une rainure 

45 15 formant un circuit de rampes et de pieges pour un 
doigt radial 16 fixe sur la piece mobile 14 traversant la 
rainure 15 avec un faible jeu et s'etendant radialement 
en dehors de la piece 1 3 de maniere a pouvoir etre en- 
traTnee par la came 9, en ce qui concerne le bistable 1 1 . 

50 La piece mobile 14 est reliee a I'extremite d'une tringle 
ou cable 1 7 de maniere a ne pas etre genee dans sa 
rotation. La piece mobile 14 est en outre soumise a Tac- 
tion d'un ressort 18 travaillant en compression et ten- 
dant a pousser la piece 14 en direction de I'interrupteur 

55 12. 

[0021 ] Le fonctionnement de ce mode d'execution se- 
ra decrit en relation aux figures 4a a 4e 
[0022] Dans la position representee k la figure 4a, le 
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doigt 16 de la piece mobile 14 du bistable est maintenu 
par le ressort 18 dans I*extr6mite gauche du circuit 15 
proche de i'interrupteur 12. La pi^ce 14 est en appui 
centre le poussoir de I'interrupteur 12 et son contact 12a 
est ouvert : le moteur n'est pas alimente. SI rutllisateur 
exerce une traction sur la tringle 17 dans le sens de la 
fleche F1, la piece 14 est tiree en arriere. Lors de ce 
mouvement, son doigt 16 glisse le long de la rampe 15a 
en entrainant la piece 14, comme indique par la fleche 
F2. Le doigt 16 vient finalement buter centre la butee 
15b. 

[0023] Lorsque la traction sur la tringle 17 est rel^- 
chee, le doigt 16 vient s'engager dans le piege 15c du 
circuit 15, comme repr^sente k la figure 4b. Le dispositif 
bistable se trouve alors dans son second etat stable. La 
pi^ce 14 est ecartee de I'interrupteur 1 2, son contact est 
ferme et le moteur est aliments. 
[0024] Si le carter du moteur est alors entraine en ro- 
tation par la retenue du mobile entraine par le moteur, 
par exemple par I'arriv^e en butee centre le caisson de 
I'extremite d'un volet roulant lors de son enroulement, 
le manchon 3 pivote centre Taction de I'un des ressorts 
6 ou 7, par exemple le ressort 7, et la came 9 vient en- 
trainer le doigt 16 qui s'echappe de son piege 15c pour 
revenira sa premiere position stable le long de la rainure 
15, comme indique par la fidche F3, figure 4c, sous la 
poussee du ressort 18. L'interrupteur 12 est alors ac- 
tionne, son contact 12a s'ouvre et I'alimentation du mo- 
teur est interrompue. 

[0025] L'arret peut etre egalement commande ma- 
nuellement par une traction sur la tringle 1 7. Le dispositif 
bistable 11 opere dans ce cas comme represente aux 
figures 4d et 4e. Lors de la traction sur 17, le doigt 16 
vient buter centre la rampe 1 5d qui Tecarte du piege 1 5c. 
Une fois relach^, le doigt 16 se deplace axialement le 
long de 15e, la rampe 15f et le ramene dans la position 
representee a la figure 4a. 

[0026] Si les deux dispositifs d'actionnement bista* 
bles equipant le dispositif de commande sont indepen- 
dants, rien n'empeche I'utilisateur d'actionner simulta- 
nement ces deux dispositifs bistables, c'est-a-dire de 
donner deux ordres contradictoires. Ceci peut etre evite 
mecaniquement ou electriquement. 
[0027] Lafigure5 illustre une solution mecanique. Les 
pieces mobiles 14 et 14' des deux dispositifs bistables 
pr6sentent une gorge annulaire 19, respectivement 19'. 
Entre les deux pieces mobiles 14 et 14' est monte un 
tiroir 20 pouvant coulisser transversalement entre les 
deux dispositifs bistables et s'engager alternativement 
dans les gorges 19 et 19', La longueur de ce chariot 20 
est telle qu'il est toujours engage dans I'une des gorges 
19 ou 19'. Dans la position representee k la figure 5, le 
chariot 20 est engage par I'une de ses extr6mit6s dans 
la gorge 19 de la piece mobile 14, tandis que son autre 
extremite est en but^e contre la surface cylindrique de 
la piece mobile 14'. La piece 14 est ainsi verrouillee, de 
sorte qu'une traction sur sa tringle 1 7 est sans effet. Par 
contre, d^s que la pi^ce 14' arrive en but^e contre I'in- 



terrupteur 12', la piece 14 est liberee. 
[0028] Une solution electrique est representee k la fi- 
gure 6. L'un des interrupteurs, par exemple I'interrupteur 
12, est equipe d'un contact inverseur permettant de re- 

5 lier la borne a, soit a la borne b, soit k la borne c, cette 
borne c etant reliee a I'interrupteur 1 2' de telle sorte que 
la fermeture de I'interrupteur 1 2' n'est efflcace que si I'in- 
terrupteur 12 est actionne et inversement, I'actionne- 
ment de I'interrupteur 12 ayant pour effet d'amener le 

10 contact 1 2b dans la position representee et son relache- 
ment ayant pour effet de le faire revenir sur la borne b. 
[0029] Le deuxieme mode sera maintenant decrit en 
relation avec les figures 7 et 8. 
[0030] Ces figures represented I'une des extremites 

15 d'une installation de volet roulant montee dans une em- 
brasure. On retrouve le carter 3 du moteur tubulaire lege 
a I'interieur d'un tube d'enroulement 21 partiellement re- 
presente entraine par le moteur. L'extremite represen- 
tee du carter 3 est munie d'un flasque 22 par iequel il 

20 est monte dans un bati rectangulaire 23 muni d'une de- 
coupe principale circulaire 24. Le flasque 22 est muni 
d'une couronne 25 engagee dans la decoupe circulaire 
24 dans laquelle elle peut tourner librement. Dans son 
point le plus bas, la couronne 25 est munie d'un premier 

25 doigt 26 dirige vers le centre de la couronne et d'un se- 
cond doigt radial 27 dirige vers I'exterieur, dans une de- 
coupe rectangulaire 28 du bati 23 dans laquelle sont lo- 
gos deux ressorts antagonistes 29 et 29' travaillant en 
compression et s'appuyant sur chacun des cotes du 

30 doigt 27. Au centre de la couronne 25 est monte, fixe, 
un interrupteur 30 muni d'une bascule bistable 31 , c'est- 
a-dire un Interrupteur a borne centrale et deux contacts 
pour etabiir une liaison electrique entre la borne centrale 
et alternativement l'un ou I'autre des contacts, c'est-a- 

35 dire soit entre N et Ml ou N et M2(figure 2) pour faire 
tourner le moteur dans un sens ou dans I'autre. La partie 
visible de la bascule 31 presente un profil en V obtu. 
L'interrupteur 30 est porte par un support 32 fixe au bati 
23. Coaxialement a I'axe X du moteur et du tube d'en- 

40 roulement est montee une came 33 presentant, dans sa 
partie inferieure, une encoche 34 s'etendant sur un an- 
gle bien determine, et une partie saillante 35 en forme 
de diedre d'angle egal a Tangle du profil en V de la bas- 
cule 31 de l'interrupteur et engagee dans ce profil. Le 

45 doigt 26 est engage dans Tencoche 34. L'espace entre 
chacune des extremites de Tencoche 34 et le doigt 26 
est egal au deplacement angulaire de la came 33 ne- 
cessaire a Tactionnement de la bascule 31, c'est-a-dire 
a la fermeture de l'interrupteur 30 dans une position ou 

50 dans I'autre. La came 33 peut etre entramee manuelle- 
ment en rotation par un axe 36. Afin de ne pas risquer 
d'endommager l'interrupteur 30, la liaison entre Taxe 36 
et la came 33 est une liaison eiastique ou a friction. 
[0031] Le dispositif est represente au repos, moteur 

55 arrete. Pour mettre en marche le moteur, I'utilisateur 
tourne Taxe 36 dans un sens ou dans I'autre, selon le 
sens de rotation du moteur desire. La rotation de la ca- 
me 33 a pour effet, d'une part, de fermer l'interrupteur 
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par le diedre 35 et, d'autre part, d'amener Tun des cotes 
de rencoche 34 centre le doigt 26. Supposons, par 
exemple, que la came 30 a ete entramee dans le sens 
des aiguilles d'une montre. C'est done I'extr^mite droite 
de I'encoche 34, figure 7, qui vient en contact avec le 
doigt 26. Lorsqu'un couple resistant pan/ient ^ faire tour- 
ner le carter 3 dans le sens contraire des aiguilles d'une 
montre, en comprimant le ressort 29', le doigt 26 entraT- 
ne la came 33 en rotation dans le meme sens, ce qui a 
pour effet de ramener le diedre 35 dans la position re- 
presentee, c'est-^-dire de ramener la bascule 31 de Tin- 
terrupteur dans la position representee. L'alimentation 
du moteur est coupee. Apres disparition du surcouple 
resistant, le ressort 29' ram§ne le carter 3 dans la posi- 
tion representee. 

[0032] Dans cette execution, le dispositif bistable est 
done constitue par Tinterrupteur lul-m§me. 
[0033] Le troisieme mode d'execution represente aux 
figures 9 et 10 est en fait une variante d'execution du 
deuxieme mode d'execution dont elle reprend la plupart 
des elements, en particulier les elements non represen- 
tes. A la figure 9, on reconnait la couronne 25 du flasque 
du carter 3 avec ses doigts radiaux 26 et 27. La came 
rotative 33' differe de la came 33 en ce qu'elle presente 
une partle centrale saillante 37 engagee entre deux in- 
terrupteurs monostables 38 et 38' dont le contact est 
ouvert au repos, contrairement aux interrupteurs 12 et 
12* du premier mode d'execution. La partie saillante 37 
de la came presente une forme telle qu'au repos, les 
interrupteurs 38 et 38' ne sont pas actionnes, alors qu'un 
entramement en rotation de la came 33* par I'axe 36 ac- 
tionne I'un ou I'autre des interrupteurs par la partie 37. 
On voit done que la partie 37 peut prendre diverses for- 
mes et qu'elle pourrait aussi etre divisee en deux par- 
ties, par exemple deux plots. Par ailleurs, le contour ex- 
terleur de la came 33', comme celul de la came 33, peut 
etre queleonque, a Texception de I'eneoche 34. 
[0034] Le fonctionnement de ce troisieme mode 
d'execution est le meme que celui du deuxieme mode 
d'execution a la seule difference que la bistabillt6 est 
assuree ici par la came 33'. En position actlonnee de 
run des interrupteurs, la stabilite de la came est assuree 
par le frottement du poussoir de I'interrupteur sur la ca- 
me. Cette stabilite pourrait etre augmentee en formant 
une iegere depression dans la partie 37. La stabilite 
dans la position neutre pourrait etre assuree par frotte- 
ment ou par un moyen auxiliaire tel qu'une bille montee 
elastiquement. Au moyen d'une telle bille, il serait pos- 
sible d'assurer la stabilite de la came 33' dans ses trois 
positions. De tels moyens pourraient etre 6galement 
prevus sur un bouton d'entrainement de I'axe 36. 
[0035] La bistabilite peut 6galement §tre assuree en 
decalant les interrupteurs 38 et 38' vers le bas, de telle 
sorte que leurs poussoirs soient situes en dessous de 
I'axe de pivotement de la came 37. 



Revendications 

1 . Un systeme d'entrainement de mobile ou volet rou- 
lant, comprenant un mobile, un moteur entramant 

5 le mobile, le moteur presentant un carter (3) capa- 
ble de tourner d'un angle limite autour de I'axe dudit 
moteur centre Taction d'au moins un ressort de re- 
tenue (29. 29') sous I'effet d'un couple resistant cr^^ 
par la retenue du mobile et un dispositif de com- 

10 mande. 

le dispositif de commando comprenant un interrup- 
teur (12, 12', 30, 38, 38') controlant ralimentation 
du moteur et des moyens d'actionnement de cet in- 
terrupteur r^agissant ^ une retenue du mobile pour 

15 provoquer I'ouverture dudit interrupteur et couper 
ralimentation du moteur. 

caract^rise en ce que ces moyens d'actionnement 
comprennent 

20 - un dispositif m^canlque d'actionnement (11, 
33, 33') pouvant occuper un premier etat stable 
dans lequel I'interrupteur est ferme et un se- 
cond etat stable dans lequel I'interrupteur est 
ouvert et 6tant adapte k etre actionne par le 
25 carter du moteur en cas de retenue du mobile 

pour provoquer I'ouverture de I'interrupteur; 
des moyens manuels mecaniques (17, 36) 
pour mettre le dispositif mecanique d'actionne- 
ment dans son premier 6tat. 

30 

2. Le systeme de la revendication 1 , dans lequel 

le moteur electrique est un moteur a deux sens 
de rotation, 

35 - I'interrupteur (30) est adapts h commander la 
rotation du moteur dans un premier sens de ro- 
tation lorsque le dispositif mecanique d'action- 
nement est dans le premier etat stable, 
le dispositif mecanique d'actionnement presen- 
40 te un troisieme §tat stable dans lequel I'inter- 

rupteur est ferme pour commander la rotation 
du moteur dans le deuxieme sens de rotation, 
et 

les moyens manuels (36) sont adaptes pour 
45 mettre le dispositif mecanique d'actionnement 

dans son premier 6tat ou dans son troisieme 
etat. 

3. Le systeme de la revendication 1 ou 2, dans lequel 
50 les moyens manuels d'actionnement (17) compren- 
nent un cordon souple a tirer ou une tringle rigide k 
pousser/tirer. 

4. Le systeme de la revendication 1 , 2 ou 3, dans le- 
55 quel le moteur comporte un carter (3) sollicite par 

deux ressorts de retenue (29, 29'). 



25 



30 



35 



40 



5. Precede de commande d'un moteur electrique en- 
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tramant un mobile et presentant un carter mobile, ^ 
I'aide d'un interrupteur (12, 12'; 30; 38, 381, d'un 
dispositif mecanlque d'actionnement de ('interrup- 
teur (11, 33, 33') et de moyens manuels mecani- 
ques(17, 36). 
le proc6d6 presentant 



weist, die auf ein Festhalten des bewegbaren Teils 
zum Bewirken des Offnens des Schalters und zum 
Unterbrechen der Versorgung des Motors reagie- 
ren, 

5 dadurch gekennzeichnet, dass die Betati- 

gungsmittel aufweisen: 

eine mechanlsche Betatigungsvorrichtung (11 , 
33, 33'), die einen ersten stabilen Zustand, in 
dem der Schalter geschlossen 1st, und einen 
zweiten stabilen Zustand, in dem der Schalter 
geoffnet ist, einnehmen kann und geeignet ist, 
von dem Qehause des Motors im Falie eines 
Festhaltens des bewegbaren Teils zum Bewir- 
ken des Offnens des Schalters betatigt zu wer- 
den; 

mechanische manuelle MIttel (1 7, 36) zum Ver- 
setzen der mechanischen Betatigungsmittel in 
ihren ersten Zustand. 

2. System gemaB Anspruch 1 , wobei 



une etape manuelle de mise en marche du mo- 
teur en faisant passer a I'aide des moyens ma- 
nuels (17, 36) le dispositif mecanique d'action- io 
nement (11 , 33, 33') dans un premier §tat stable 
dans lequel I'interrupteur est ferme et 
une etape d'arret du moteur en presence d'un 
couple resistant cr€€ par la retenue du mobile, 
la rotation du carter (3) du moteur faisant pas- is 
ser le dispositif mecanique d'actionnement (11, 
33. 33') dans un deuxieme etat stable dans le- 
quel I'interrupteur est ouvert. 

Le proc^d^ de la revendication 5, caracterise 20 

en ce que le moteur electrique est un moteur 
a deux sens de rotation, 
en ce que I'interrupteur (30) est adapte a com- 
mander la rotation du moteur dans un premier 
sens de rotation lorsque le dispositif mecanique 
d'actionnement est dans le premier etat stable, 
et 

en ce que le precede comprend une etape ma- 
nuelle de mise en marche du moteur dans le 
deuxieme sens de rotation en faisant passer a 
I'aide des moyens manuels (1 7, 36) le dispositif 
mecanique d'actionnement (11, 33, 33') dans 
un troisieme etat stable dans lequel I'interrup- 
teur est ferme pour commander la rotation du 
moteur dans le deuxieme sens de rotation. 



der elektrische Motor ein Motor mit zwei Dreh- 
richtungen ist, 

25 - der Schalter (30) geeignet ist, die Drehung des 
Motors in einer ersten Drehrichtung auszuld- 
sen, wenn die mechanische Betatigungsvor- 
richtung in dem ersten stabilen Zustand ist, 
die mechanische Betatigungsvorrichtung einen 
30 dritten stabilen Zustand aufweist, in dem der 

Schalter geschlossen ist, zum Auslosen der 
Drehung des Motors in der zweiten Drehrich- 
tung, und 

die manuellen Mittel (36) geeignet sind, die me- 
35 chanische Betatigungsvorrichtung in ihren er- 

sten Oder dritten Zustand zu versetzen. 



7. Le precede de la revendication 6, dans lequel Teta- 
pe manuelle comprend I'exercice d'une action sur 
un cordon souple a tirer ou une tringle rigide a pous- "^o 
ser/tirer. 



3. System gemaB Anspruch 1 oder 2, wobei die ma- 
nuellen Betatigungsmittel (17) eine biegsame Zug- 
schnur oder eine starre Schub-ZZugstange aufwei- 
sen. 



Patentanspruche 

1. System zum Antreiben eines bewegbaren Teils 
Oder Rollladens, welches System ein bewegbares 
Teil, einen das bewegbare Teil antreibenden Motor, 
wobei der Motor ein Gehause (3) aufweist, das ge- 
eignet ist, sich fur einen begrenzten Winkel um die 
Achse des Motors gegen die Wirkung mindestens 
einer Haltefeder (29, 29') unter dem EInfluss eines 
durch Festhalten des bewegbaren Teils erzeugten 
Gegenmoments zu drehen und eine Steuervorrich- 
tung aufweist; 

wobei die Steuervorrichtung einen Schalter 
(12, 12', 30, 38, 38'), der die Versorgung des Motors 
steuert. und Betatigungsmittel des Schalters auf- 



4. System gemaB Anspruch 1 , 2 oder 3, wobei der Mo- 
tor ein von zwel Haltefedern (29, 29') gehaltenes 

45 Gehause (3) aufweist. 

5. Verfahren zum Steuern eines elektrischen Motors, 
welcher ein bewegbares Teil antreibt, und welcher 
ein bewegbares Gehause aufweist, mit Hilfe eines 

50 Schalters (12, 12'; 30; 38, 38'), einer mechanischen 
Betatigungsvorrichtung des Schalters (11, 33, 33') 
und manuellen mechanische Mittein (17, 36), wobei 
das Verfahren aufweist, 

55 - einen manuellen Schritt zum Starten des Mo- 
tors, indem mit Hilfe der manuellen Mittel (17, 
36) die mechanische Betatigungsvorrichtung 
(11, 33, 33') in einen ersten stabilen Zustand, 
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in dem der Schalter geschlossen ist, versetzt 
wird, und 

einen Schritt zum Stoppen des Motors bei Vor- 
handensein eines durch Festhalten des be- 
wegbaren Teils erzeugten Gegenmoments, 
wobei durch die Drehung des Gehauses (3) 
des Motors die mechanische Betatigungsvor- 
richtung (11 , 33, 33') In einen zweiten stabilen 
Zustand versetzt wird, in dem der Sclialter ge- 
offnet ist. 

6. Verfahren gemaB Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, 

dass der eiektrische Motor ein Motor mit zwei 
Drehrlchtungen ist. 

dass der Schalter (30) geelgnet ist, die Dre- 
hung des Motors in einer ersten Drehrichtung 
auszulosen, wenn die mechanische Betati- 
gungsvorrichtung in dem ersten stabilen Zu- 
stand Ist, und 

dass das Verfahren einen manuellen Schritt 
zum Steuern des Motors in der zweiten Dreh- 
richtung aufweist, indem mit Hilfe der manuel- 
len Mittel (17, 36) die mechanische Betati- 
gungsvorrichtung (11, 33, 33') in einen dritten 
stabilen Zustand versetzt wIrd, in dem der 
Schalter zum Auslosen der Drehung des Mo- 
tors in der zweiten Drehrichtung geschlossen 
ist. 

7. Verfahren gemaB Anspruch 6, wobei der manuelle 
Schritt das Betatigen einer biegsamen Zugschnur 
Oder einer starren Schub-ZZugstange aufweist. 



Claims 

1 . A drive system for a movable element or roller blind, 
comprising a movable element, a motor driving the 
moveable element, the motor having a casing (3) 
capable of rotating through a limited angle about the 
shaft of said motor against the action of at least one 
restraining spring (29, 29*) under the effect of a re- 
sisting torque set up by the movable element re- 
straint, and a control device; the control device com- 
prising a switch (12, 12', 30, 38, 38')controlling the 
motor power supply and means for operating this 
switch reacting to restraint of the movable element 
to bring about opening of said switch and cutting off 
of the power supply to said motor, 
characterised in that said operating means com- 
prise 

a mechanical operating device (11, 33, 33') 
able to adopt a first stable state in which the 
switch Is closed and. a second stable state in 
which the switch is open and being adapted to 



be operated by the motor casing should the 
movable element be restrained to bring about 
opening of said switch; 

manually-operated mechanical means (17, 36) 
5 for setting said mechanical operating device to 

its first state. 

2. The system of claim 1 , in which 

10 - said electric motor is a motor with two directions 
of rotation, 

said switch (30) is adapted to control rotation 
of the motor in a first direction of rotation when 
the mechanical operating device is in the first 

15 stable state, 

the mechanical operating device has a third 
stable state in which the switch is closed to con- 
trol rotation of the motor in the second direction 
of rotation, and 

20 - the manual means (36) are adapted to set said 
mechanical operating device to its first state or 
its third state. 

3. The system of claim 1 or 2, in which the manual op- 
25 erating means (17) comprise a flexible pull cord or 

a push/pull rigid rod mechanism. 

4. The system of claim 1 , 2 or 3, in which the motor 
has a casing (3) acted on by two restraining springs 

30 (29, 29'). 

5. A method for controlling an electric motor driving a 
movable element and having a movable casing, us- 
ing a switch (12, 12'; 30; 38, 38'), a mechanical op- 

35 erating device for said switch (11 , 33, 33') and man- 
ually-operated mechanical means (17.36), the 
process having 

a manual step for setting said motor in opera- 
te? tion and causing, via said manually-operated 
means {17, 36) said mechanical operating de- 
vice (11, 33, 33') to pass to a first stable state 
in which said switch is closed, and 
a step in which the motor Is stopped in the pres- 
45 ence of a resisting torque set up by the mobile 
element being restrained, rotation of the casing 
(3) of the motor causing the mechanical oper- 
ating device (11, 33, 33') to pass to a second 
stable state In which the switch is open. 

50 

6. The method of claim 5, characterised in that 

the electric motor is a motor with two directions 
of rotation, 

55 - the switch (30) Is adapted to control rotation of 
the motor in a first direction of rotation when the 
mechanical operating device is in the first sta- 
ble state, and 
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the method comprises a manual step in which 
the motor is set In operation in the second di- 
rection of rotation causing, using said manual- 
ly-operated means (17, 3), the mechanical op- 
erating device (11, 33, 33') to pass to a third s 
stable state in which the switch is closed in or- 
der to control rotation of the motor in the second 
direction of rotation. 

The method of claim 6» in which the manual step 
comprises acting on a flexible pull cord or a push/ 
pull rigid rod mechanism 
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Fig 4d 
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Fig. 9 




Fig. 10 




